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1-OBJET ET DOMAINE D'APPLICATION

La présente instruction technique a pour objet de définir les méthodes d'essais a utiliser dans le cadre du point
13.2. de I'annexe 3 de I'arrété du 18 juin 1991 modifié, pour vérifier la conformité des dispostifs de controle
du freinage aux dispositions de son point 1.3.1. et de I'ingtruction technique SR/\VV/003.

Elle annule et remplace I'instruction technique SR/VV/022 A du 25.03.1996.

Des méthodes d'essais équivadentes sont admises sous réserve que celles-ci donnent un niveau de
performances et de précison au moins équivalent a celui des méthodes préconi ses.

2 - EQUIPEMENTS DE CONTROLE
L es équipements suivants doivent étre utilisés pour e contrdle de la conformité (liste non exhaudtive) :

* Un véhicule acceptant une charge minimale sur I'esseu ariere de 2 500 kg équipé, 9 possble, dun
correcteur de freinage asservi alacharge et ayant des freins en bon état.

* Un lot de gueuses étd onnées permettant d'atteindre la charge de 2 500 kg.

* Deux capteurs de vitesse affectés aux roues du vehicule.

* Deux capteurs de vitesse affectés aux roulealix entraineurs.

* Deux capteurs de force.

* Un systeme d'acquidition et/ou un enregistreur graphique.

3-SYSTEME DE MESURE DES FORCES DE FREINAGE

3.1 - Préparation du matéridl

3.1.1. Préparation du freinométre a rouleaux

Les deux capteurs de vitesse servant de référence doivent étre installés sur les rouleaux entraineurs.

Les deux capteurs de force servant de référence doivent ére montés de fagon a obtenir des vaeurs
directement comparables, aprés correction S nécessaire, a celles fournies par ceux intégrés au banc. Dans
I'nypothese ou ce montage serait impossible, les capteurs intégrés dans le banc peuvent étre utilisés apres
vérification et éaonnage par rapport aux prescriptions du fabricant du capteur.

Apres ingtdlation des capteurs, le systeme de mesure doit ére éaonné, conformément aux prescriptions du
fabricant du freinométre, al'aide des moyens prévus pour son étalonnage en service.
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3.1.2. Préparation du véhicule

Les deux capteurs de vitesse doivent ére ingtalés sur les roues de I'essieu arriére du véhicule.

3.1.3. Acquigtion

Le systéme d'acquisition doit mémoriser et imprimer les paramétres mesurés par les capteurs.

3.2 - Mé&hodes d'essai et exigences

3.2.1. Véifications prdiminaires

3.2.1.1. Caactéristiques dimensonnelles

Les caractérigtiques dimensionnelles du freinomeétre doivent permettre le contréle des voitures particulieres et
véhicules utilitaires | égers.

Le diametre des rouleaux mesurés a 10 %, 30 %, 50 %, 70 % et 90 % de lalongueur des rouleaux doit étre
supérieur ou éga @200 mm en tout point de la circonférence.

3.2.1.2. Force veticae minimde admissble

Aucun endommagement (déformation permanente, atération du systeéme de mesure ou des Sécurités, etc...)
du freinométre ne doit &tre congtaté au cours d'une série de 10 controles rédises conformément ala méthode
de contrdle des performances de freinage prescrite, e véhicule éant chargé de fagcon a obtenir 2 500 daN sur
I'essieu arriére soit 1 250 daN par roue.

3.2.1.3. Etendue de mesure spécifiée

Au cours de la série de contrdles effectuée au paragraphe 3.2.1.2., le freinometre doit mesurer desforces au
moins égales a 750 daN par roue.

3.2.2. Essa datique

Au cours dune variaion par paiers de la force dentrée sur les rouleaux, la vaeur afichée par le systéme
d'acquisition, de traitement et d'affichage pour chague paire de rouleaux (F affichée) sera comparée avec la
valeur donnée par le capteur de référence concerne (F référence).
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Laforce affichée &ant représentative de laforce tangentielle aux rouleaux, il et impératif de tenir compte d'un
éventuel rapport de bras de leviers pour obtenir une force de référence corrigée (F référence corrigee)
directement comparable alavdeur affichée par le systéme d'acquisition, de traitement et d'affichage.

Pour tous les points mesurés au nombre de quatre au moins, répartis uniformément sur 90 % de I'éendue de
mesurage, |'erreur globae doit se situer al'intérieur des limites de lafigure 1. Le point zéro est obligatoirement
inclus dans cette éva uation.

aF | pllal)
131

Pamue 1,T4%

Y

3.2.3. Essa dynamique

Une série de controles doit étre réaliste onformément a la méthode de contrble des performances de
freinage prescrite, e véhicule éant chargé de fagon a obtenir 1 500 daN sur I'essieu arriére soit 750 daN par
roue.

L'opérateur doit sassurer gpres chague contréle que :

* Toutes les forces mesurées sur chague roue ont éé mémorisées, en daN.

* Lesforces servant a déerminer le déséquilibrage et I'efficacité ont été reevées smultanément sur le banc et
sur le capteur de référence.

* Les cdculs du désfquilibrage par essieu et de I'efficacité de freinage sont corrects et que les vaeurs
affichées correspondent aux vaeurs imprimeées et aux vaeurs de référence calcul ées.

Cet sart égdement averifier les caractéristiques suivantes
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3.2.3.1. Etat de surface des roul eaux

Le coefficient de transmissibilité d'effort doit &tre supérieur ou éga a0,7.

3.2.3.2. Vitesse des roul eaux

La vitesse indiquée par le capteur de référence doit &re comprise entre 4 et 5,5 knvh quelle que soit laforce
de freinage.

3.2.3.3. Glisemant

Les forces de freinage doivent ére mesurées pour des valeurs de glissement comprises entre 0 et 25 %
minimum.

L'arrét automatique du banc doit étre déclenché pour des vaeurs de glissement, calculées a partir des vitesses
des capteurs de référence, comprises entre 25 et 30 % quelle que soit |a force de freinage ou la vitesse des
rouleaux entraineurs.

3.2.3.4. Durée de mesure

Des freinages de courte durée et/ou par paliers seront effectués afin de sassurer que le systéme de mesure
intégre le mode d'actionnement long et progressif.

3.2.3.5. Incatitude de mesure

L'erreur globae de chaque mesure affichée par le systeme d'acquisition, de traitement et d'affichage au cours
des contrdles doit se Stuer al'intérieur des limites définies par lafigure 1.

3.2.3.6. Divison

L'opérateur doit détecter une variation de la force de freinage de 2,5 daN depuis le poste de conduite du
vehicule.

3.2.4. Dé&rive en température

L'influence due a la dérive en température sur la précison de mesurage de la force de freinage doit étre
vérifiée au moyen d'une des méthodes suivantes :

* Soit le fabricant présente un certificat mentionnant le taux de variation en température, des différents
composants de la chaine de mesure compléte a partir duquel une estimation serafaite. Toutes les mesureslors
des essais statiques et dynamiques seront recal culées pour des températures égalesa0° C et 40° C.
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* Soit un nouvel satique tel que décrit au paragraphe 3.2.2. est directement rédlisé dans une enceinte
climatique permettant le conditionnement a 0° C et 40° C du systeme de mesure des forces de freinage.
Toutes les mesures effectuées lors des essais dynamiques seront recalculées sur la base du taux de variation
mesuré lors des s datiques.

Ladérive admissible doit &reinférieure ou égdea? 0,25 % delavaeur initide mesurée.

3.2.5. Endurance

Le fabricant doit présenter les éléments nécessaires pour évaluer I'endurance de son systéme de mesure des
forces de freinage, et, en particulier :

* Les moddités de cacul des structures des principaes pieces conditutives et des principaux organes
(moteurs...).
* Les caractéristiques des principalix composants intervenant dans les mesures (capteurs...).

De plus, a l'issue des essais, le systeme de mesure des forces de freinage doit respecter, sans effectuer un
nouvel gustage, les prescriptions de I'ingruction technique SR/V/003.

4 - SYSTEME DE MESURE DESFORCESVERTICALES

4.1 - Véificaions prdliminaires

4.1.1. Caractérigiques dimensonndles

Les caractéritiques dimensonndles du systeme de mesure des forces verticales doivent permettre le controle
des voitures particuliéres et véhicules utilitaires 1égers.

4.1.2. Force veticde minimae admissble

Aucun endommagement (déformation permanente, dtération du systéme de mesure ou des sécurités, ec...)
du systéme de mesure des forces verticales ne doit étre congtaté au cours d'une série de 10 contréles réalisés
conformément a la méthode de contrdle des performances de freinage prescrites, le véhicue étant chargé de
fagcon a obtenir 2 500 daN sur I'essieu arriére soit 1 250 daN par roue.

4.1.3. Etendue de mesure spécifiée

Au cours de la s&rie de contrdles effectuée au paragraphe 4.1.2., le systeme de mesure des forces verticales
doit mesurer des forces au moins égales a2 500 daN par essieu.
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4.2 - Esa datique

Le systeme de mesure des forces verticales doit étre chargé progressivement par pas de 200 kg par roue a
I'aide de gueuses éaonnées, réparties uniformément sur le systeme de mesure, jusqu'a I'obtention d'une
charge de 2 000 kg pour I'essieu, puis un dernier pas supplémentaire de 250 kg par roue sera gouté afin
d'obtenir une charge égale a 2 500 kg pour I'esseu. L'opération est ensuite renouvelée dans le sens
décroissant.

Aucun endommagement (déformation permanente, atération du systéme de mesure ou des Sécurités, etc...)
du systéme de mesure des forces verticaes ne doit étre constaté pendant cet )

De plus, I'erreur globae de chague mesure affichée par le systéme dacquistion, de traitement et daffichage
doit se Stuer al'intérieur des limites définies par lafigure 2.
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4.3 - Essa dynamique

Cet peut ére combiné avec I'essai dynamique du freinométre a rouleaux décrit au paragraphe 3.2.3.

Une série de 10 contréles doit étre réaliste conformément a la méthode de contréle des performances de
freinage prescrites, le véhicule éant chargé de fagon a obtenir 1 500 daN sur I'essieu arriere soit 750 daN
par roue.

La charge sur I'essieu arriére servant de force de référence doit étre mesurée avant les essais au moyen d'une
bal ance éa onnée ayant la précision requise pour ce type d'essal.

Cet sart égdement aveérifier les caractéristiques suivantes



Transports INSTRUCTION TECHNIQUE B 911

SR/V /022 PROCEDURE DE CONTROLE DE LA CONFORMITE 13/2/97
DU DISPOSITIF DE FREINAGE

4.3.1. Sabilité delamesure

L'affichage ne doit ére effectué quaprés veérification de la gabilité de la vaeur & mesurer par essieu,
competible avec I'incertitude de mesurage.

4.3.2. Incertitude de mesure

L'erreur globae de chague mesure affichée par le systeme d'acquisition, de traitement et d'affichage au cours
des contrOles doit se Stuer al'intérieur des limites définies par lafigure 2.

4.3.3. Divison

L'opérateur doit détecter une variation de laforce verticale de 5 daN depuis |e poste de conduite du véhicule.

4.4 - Dé&ive en température

L'influence due a la dérive en température sur la précison de mesurage de la force verticae doit ére vérifiée
au moyen d'une des méthodes suivantes :

* Soit le fabricant présente un certificat mentionnant le taux de variation en température, des différents
composants de la chaine de mesure compléte a partir duquel une estimation sera faite. Toutes les mesures
effectuées lors des essai's statiques et dynamiques seront recal culées pour des températures égalesa 0° C et
40° C.

* Soit un nouve datique, tel que décrit au paragraphe 4.2., est directement réalisé dans une enceinte
climatique permettant le conditionnement a0° C et 40° C du systeme de mesure des forces verticales. Toutes
les mesures effectuées lors des essais dynamiques seront recal culées sur la base du taux de variaion mesuré
lors des s datiques.

Ladérive admissible doit ére inférieure ou égde a? 0,25 % delavadeur initide mesurée.

4.5 - Endurance

Le fabricant doit présenter les & éments nécessaires pour évauer I'endurance de son systéme de mesure des
forces verticaes, et en paticulier :

* Lesmodalités de calcul des structures des principales pieces condtitutives et des principaux organes.

* | es caractérigtiques des principaux composants intervenant dans les mesures (capteurs...).
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De plus, a l'issue des essas, le systeme de mesure des forces verticales doit respecter, sans effectuer un
nouvel gustage, les prescriptions de I'ingtruction technique SR/V/003.
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5-SYSTEME D'ACQUISITION, DE TRAITEMENT ET D'AFFICHAGE

Les essais des systémes de mesure des forces de freinage et des forces verticales doivent également étre
utilisés pour sassurer que le systeme d'acquisition, de traitement et d'affichage est conforme aux dispositions
de l'ingtruction technique SR/VV/003 C, en particulier sur les points suivants :

* Latransmisson des mesures entre les systémes
* Lacommande des fonctions de contrdle

* L'affichage des mesures

* Lamémorisation des mesures

* Letraitement des données

* Lesuivi del'essa

* |'édition des réaultats.

6 - ETALONNAGE DU DISPOSITIF DE CONTROLE DU FREINAGE
Le fabricant du dispositif de controle du freinage doit fournir, al'organisme chargé de vérifier la conformité du

dispogitif de contrble du freinage, les procédures et les moyens déaonnage afin de sassurer de leur
conformité aux spécifications de I'ingtruction technique SR/V/003.

7- CONTROLE RAPIDE DE LA CHAINE DE MESURE COMPLETE
Le fabricant du dispositif de contr6le du freinage doit fournir, & 1'organisme charge de vérifier la conformité du

dispogitif de contréle du freinage, les procédures et les moyens de contréle rapide de la chaine de mesure
compléte afin de sassurer de leur conformité aux spécifications de l'ingtruction technique SR/V/003.

8- DOCUMENTATION
Le fabricant doit fournir, al'organisme chargé de vérifier la conformité du dispositif de contrle du freinage la

documentation associée au dispogtif de contréle du freinage afin de Sassurer de sa conformité aux
gpécifications de l'ingtruction technique SR/V/003.

9 - RAPPORT D'ESSAI
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L'organisme chargé de vérifier la conformité du dispogtif de contréle du freinage, doit ddivrer un rapport
d'essa, décrivant de fagon succincte mais précise les méthodes d'essais utilisées et les résultats obtenus pour
chague spécification de I'ingtruction technique SR/\VV003.
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Toute modification du matérid susceptible de modifier la conformité du matérid aux gpécifications de
l'instruction technique SR/VV/003 (modification de la structure du banc, du dispositif de mesurage, du ou des
logiciels, etc...) doit éire présentée a l'organisme ayant ddlivré le rapport dessa qui décidera S cette
modification entraine une nouvelle vérification partielle ou totde du dispositif de contrdle du freinage.

L'Ingénieur des Mines

J VIGNER



